SINAMICS G110/G120

Tama pikaopas mahdollistaa SINAMICS G110 ja G120 -sarjan taajuusmuut-
tajien helpon ja tehokkaan kayttéonoton. Tarkempia teknisia tietoja I6ydat
kayttdohjeesta ja List Manual -kasikirjasta.
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Vaarat, varoitukset ja huomautukset

Seuraavat vaaraa, varotuksia ja huomautuksia koskevat ohjeet on annettu oman
turvallisuutesi vuoksi. Niiden noudattaminen auttaa myds estamaan mahdollisia
vahinkoja taajuusmuuttajalle tai siihen liitetyn koneen komponenteille.

Erityiset vaara-, varoitus- ja huomautusohjeet, jotka liittyvat juuri tiettyihin
toimenpiteisiin, esitetdan kunkin luvun alussa.

Lue nama tiedot huolella, koska ne koskevat omaa turvallisuuttasi ja auttavat
myds lisddmaan SINAMICS G110/G120 -taajuusmuuttajan seka siihen liitetyn
laitteiston kayttoikaa.

Vaara
e Tama laite tuottaa vaarallisia jannitteité ja ohjaa pyorivia tai liik-

kuvia mekaanisia osia. Kuolema, vakava ruumiinvamma tai huo-
mattavat laitevahingot voivat olla seurauksena, jos tassa kaytto-
ohjeessa olevia, vaarasta kertovia ohjeita ei noudateta.

Laitteita saa kayttaa vain pateva henkilostd. Henkildstdn on
tutustuttava tdsséa ohjeessa oleviin turvallisuusohjeisiin ja oltava
selvilla toimenpiteista, jotka koskevat laitteen kuljettamista, asen-
nusta ja kayttéa. Laitteen toimiva ja turvallinen kaytto riippuu oi-
keasta asennuksesta, kayttdonotosta ja huollosta.
Sahkoiskuvaara. Valipiirikondensaattorit pitavat varauksensa viisi
minuuttia jannitteen pois kytkemisen jalkeen. Laitteen moduulei-
hin ei saa puuttua millaan tavoin ennen, kuin 5 minuuttia on kulu-
nut syéttéjannitteen katkaisemisesta.

Laitteella pystytaan jarjestamaan sisainen moottorin ylikuormi-
tussuojaus standardin UL508C kappaleen 42 mukaisesti. Ks. pa-
rametrit P0610 (asetusarvo 2) ja P0335, 12T on PAALLA ole-
tusarvona. Moottorin ylikuormitussuojaus voidaan toteuttaa myos
kayttamalla ulkoista PTC-elinta digitaalisen tulon/valvontapiirin
kautta.

Laite soveltuu kaytettavaksi verkossa, joka pystyy syéttdmaan
virtana enintdan 10 kA (tehollisarvo) maksimijannitteella
230/460V suojattuna sulakkeella (ks. taulukko kayttdohjeen sivul-
la 93).

Kayta vain luokan 1 60/75 ° kuparijohtoja.

Kiristysmomentit on esitetty Kayttdohjeessa.

Varoitus
e Lasten ja muiden ulkopuolisten henkildiden asiaton oleskelu

laitteen 1ahelld on estettava!

Laitetta saa kayttaa vain valmistajan maaraamiin tarkoituksiin.
Asiattomat muutokset ja sellaisten varaosien ja lisalaitteiden
kaytto, jotka eivat sisally valmistajan myyntiartikkeleihin tai suosi-
tuksiin, voivat aiheuttaa tulipaloja, séhkdiskuja ja loukkaantumi-
sia.

Huom!

Sailyta kayttdohjeet helposti esille saatavina lahella laitetta seka
varmista, ettd ne ovat jokaisen koneen kayttajan kaytettavissa.
Aina kun on tehtava mittauksia tai testauksia jannitteelliselle
laitteistolle, turvaohjeen VBG 4.0 maarayksia on noudatettava, ja
erityisesti on noudatettava pykalaa § 8 “Sallitut poikkeukset tyos-
kenneltédessa jannitteellisten osien parissa”. Kayta tarkoitukseen
soveltuvia elektronisia tyokaluja.

Lue turvaohjeet, varoitukset ja laitteeseen kiinnitetyt varoitustarrat
huolellisesti ennen asennusta ja kdyttdonottoa. Varmista, etta
kaikki varoituksia sisaltavat tarrat pysyvat luettavina ja uusi puut-
tuvat tai vahingoittuneet tarrat.
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1 Mekaaninen asennus

11

Mekaaninen asennus SINAMICS G120

Vaara

VAN

TAMA LAITE ON MAADOITETTAVA.

e Laitteiston turvallisen toiminnan varmistamiseksi laitteiston saa
asentaa ja ottaa kayttéon vain asianmukaisesti patevoitynyt hen-
kilé tdman kasikirjan ohjeita noudattaen.

o Kiinnita erityistd huomiota yleisiin ja paikallisiin asennus- ja
turvaohijeisiin, jotka koskevat ty6ta vaarallisten jannitteiden pa-
rissa (ks. esim. EN 50178) seka ohjeisiin, jotka koskevat oikei-
den tyokalujen ja suojavarusteiden kayttoa.

o Verkkosyotto-, valipiiri- ja moottoriliittimissa voi olla vaarallisen
suuri jannite, vaikka taajuusmuuttaja olisi pois toiminnasta. Odo-
ta paalta pois kytkemisen jalkeen 5 minuuttia, kunnes varaus on
purkautunut, ja jatka asennustoita vasta sitten.

SINAMICS G120 porausmallit, mitat ja kiinnitysmenetelmét teho-

luokissa 0.37...15 kW

0.37 kW ... 1.5 kW 22kW ... 4 kW 7,5 kW ... 15 kW
. 153 mm - e
(6.02") 167 mm -
133 mm " ©57)
~—73 mm — (5.24) - 3
2.87") e 95
~_ K
‘ Qq:s
E o E e~
Kiinnikkeet: Kiinnikkeet: Kiinnikkeet:
2 x M4-pultti 4 x M4-pultti 4 x M5-pultti
2 x M4-mutteri 4 x M4-mutteri 4 x M5-mutteri
2 x M4-valilevy 4 x M4-valilevy 4 x M5-valilevy

Kiristysmomentit: 2,5 Nm

Kiristysmomentit: 2,5 Nm

Kiristysmomentit: 2,5 Nm

Etaisyydet laitteista:
Sivulta: 0 mm <40°C

Etéisyydet laitteista:
Sivulta: 0 mm <40°C

Etaisyydet laitteista:
Sivulta: 0 mm <40°C

Erillinen: 145 mm
CU240E: 187 mm
CU240S: 208 mm

Erillinen: 165 mm
CU240E: 207 mm
CU240S: 228 mm

30 mm 240°C 40 mm 240°C 50 mm 240°C
Paalta/pohj.: 100 mm Paalta/pohj.: 100 mm Paalta/pohj.: 125 mm
Syvyys: Syvyys: Syvyys:

Erillinen: 185 mm
CU240E: 227 mm
CU240S: 248 mm
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18,5 kW ... 30 kW PM240
oK SO st | T
11 kW ... 18 kW PM260
275 mm
(10.8")
P Y WV -+
EEE.TT 11 mm i ﬁ 11102:;‘ & 8,5mm [
I 03 Il R v " L
0.3 "\B(B(ffiy‘“")m (0]
E5 £
K ; s &
Kiinnikkeet:
4 x M6-pultti
4 x M6-mutteri
4 x M6-valilevy
Kiristysmomentit: 6 Nm
Etaisyydet muista laitteista:
Sivulta: 0 mm
Paalta/pohjasta: 300 mm
Syvyys:
Teho-osa: 204 mm
CU240E: 246 mm
CU2408: 267 mm
37kW ... 45kw |22 KW .. 132 kW PM240 55 kW ... 90 kW
suodattimella ja PM250 ilman suod. Suodattimella
30 kW ... 55 kW PM260
(125%
300 mm
3s0mm 11 mm () 3
) [ =8 ‘
o351 085 G ] [Fagoe
£ £g| &% 8% £g £o
E L
&
Kiinnikkeet: Kiinnikkeet: Kiinnikkeet:
4 x M6-pultti 4 x M8-pultti 4 x M8-pultti
4 x M6-mutteri 4 x M8-mutteri 4 x M8-mutteri
4 x M6-valilevy 4 x M8-valilevy 4 x M8-valilevy
Elr:l]stysmomentlt. 6 Kiristysmomentit: 13 Nm | Kiristysmomentit: 13 Nm
Etéisyydet laitteista: Etaisyydet laitteista: Etéisyydet laitteista:
Sivulta: 0 mm Sivulta: 0 mm Sivulta: 0 mm
Paaltd/pohj.: 300 mm | Paaltd/pohj.: 350 mm Paaltad/pohj.: 350 mm
Syvyys: Syvyys: Syvyys:
Teho-osa: 204 mm Teho-osa: 316 mm Erillinen: 316 mm
CU240E: 246 mm CU240E: 358 mm CU240E: 358 mm
CU240S: 267 mm CU240S: 379 mm CU240S: 379 mm
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160 kW ... 250 kW PM240

ST —
12.9"
armm| 126 mm 25 mm - [39mm
(1.467) | (4.92"), (4.92"), |(1.63")
s mm
(0.571"), |
(]
o
(0.35")
£
£&
Kiinnikkeet:
6 x M8-pultti
6 x M8-mutteri
6 x M8-valilevy

Kiristysmomentit: 13 Nm

Etaisyydet laitteista:
Sivulta: 0 mm
Paalta: 250 mm
Pohjasta: 150 mm

Syvyys: 544 mm

1.2 Mekaaninen asennus SINAMICS G110
— = — —
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Malli Teho Kokonaismitat Syvy-ys Kiinnitysmitat
Korkeus | Leveys | Syvyys BOP:lla H1 w2
A 0,10-0,37 kW 150mm 90mm 116mm 124mm 140mm 79mm
A 0,55-0,75 kW 150mm 90mm 131mm 139mm 140mm 79mm
A
Jidhd.levy. 0,12-0,75 kW 150mm 90mm 101mm 109mm 140mm 79mm
B 1,1-1,5 kW 160mm 140mm 142mm 150mm 135mm 127mm
C 2,2-3,0 kW 181mm 184mm 152mm 160mm 140mm 170mm
Malli Kiri (r i) Kiristys-momentit
A 2x M4 2.5Nm (aluslevyt asennettuna)
B 4 x M4 2.5Nm
[+ 4xM5 4.0Nm
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2 Sahkoinen asennus

Vaara
e Ennen sdhkbasennusten suorittamista aseta sy6ttdjannitteen
taajuus Euroopan tai Pohjois-Amerikan arvoja vastaavaksi.
— G110 DIP-kytkin (1): Eurooppa 50 Hz:n oletusasento (alas),
Pohjois-Amerikka 60 Hz (ylos)
—  G120: Parametri P0100 = 0 (IEC 50 Hz) tai 1-2 (60 Hz
hp/kW)
e Tutustu kayttdohjeeseen, kun asennat taajuusmuuttajaa laitteen
varastointijakson jalkeen.

21 SINAMICS G110 sdhkoinen asennus

Sinamics G110 on saatavana vain yksivaiheisena (230 V)

FSA FSB & FSC

Verkkoliittimet @j D

u v W PE
Moottoriliittimet

Valipiiriliittimet
(DC+/DC-)

SN
“Nakymé alapuoleltas

Kiristys-momentit
FSA FSB FSC
[M4] 2,5Nm [M4] 2,5Nm [M5] 4,0 Nm

Syéttéverkon kaapelit tuodaan taajuusmuuttajaan ylakautta ja moottorikaapelit
lahtevat taajuusmuuttajan alta.

PE;
L1, L2IN

PE

= Ground

@

DC+, DC-
[ U, V,W
PE

Kuva 1 Sinamics G110 maadoitus- ja teholiitannat
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SINAMICS G110 syottéverkon taajuuden valinta

Sinamics G110:ssa on ensimmainen DIP-kytkin sydttdverkon taajuuden valintaa
varten. Pohjois-Amerikassa DIP-kytkin (1) on asetettava 60 Hz:lle (ylos).
Eurooppalaisessa syottoverkossa DIP-kytkin (1) voidaan jattaa 50 Hz:n
oletusasentoonsa (alas). DIP-kytkimet 2 ja 3 ovat vaylaliitantaa varten.

s,mzus

w‘e‘r::'\gus Voltao”

Kuva 2 Sinamics G110 50/60 Hz DIP-kytkin
2.2 SINAMICS G120 teho-osan kytkeminen

Verkkoliitanta

Moottoriliitdnta

Jarruvastuksen kytkenta

Kytke verkkoliitanta liittimiin
U1/L1, V1/L2 ja W1/L3.

Kytke verkkoliitdnnén suojamaa-
johdin taajuusmuuttajan PE-
liittimeen.

Teho-osat, joissa ei ole integroi-
tua verkkosuodatinta, voidaan
kytked maadoitettuun (TN, TT)
ja maadoittamattomaan (IT)
syottoverkkoon. Teho-osat,
joissa on integroitu A-luokan
verkkosuodatin, soveltuvat
kaytettavaksi ainoastaan TN-
verkoissa.

Kytke moottori liittimiin U2, V2 ja
w2.

Kytke moottorin suojamaajohdin

taajuusmuuttajan PE-liittimeen.

Seuraavat kaapelin pituudet ovat

sallittuja:

* Suojaamaton 100 m

e Suojavaipallinen 50 m
taajuusmuuttajille iiman suod.

e 25 m taajuusmuut. suodatti-
mella.

Jarruvastus voidaan kytkea
liittimiin DCP/R1 ja R2.

Ala maadoita jarruvastusta
taajuusmuuttajaan, vaan suo-
raan maadoituskiskoon.

Huom!

e Teholtaan yli 11 kW:n moottorit on konfiguroitu yleensa 400 V
kolmiokytkennélle tai 690 V tahtikytkennalle. Moottori on kytket-
tava oikein taajuusmuuttajan lahtéjannitteen mukaisesti. Lisatie-

toja on esitetty moottorin kdyttdohjeessa.
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3 Sahkomagneettisten hairididen (EMI) valttaminen

Taajuusmuuttajat on suunniteltu kaytettavaksi teollisuusymparistossa, jossa
vaikuttaa yleensa korkea EMI-hairididen taso. Hyva asennuskaytantd varmistaa
tavallisesti turvallisen ja ongelmattoman toiminnan. Jos ongelmia esiintyy, nouda-
ta alla esitettyja toimintaohjeita.

Kuva 3 Suojavaipan liitinsarjan kiinnitys runkokoolle FSA

Toimenpiteet

Varmista, ettad osaston kaikki laitteet on maadoitettu hyvin kayttamalla lyhyita,
paksuja maadoituskaapeleita, jotka on kytketty yhteiseen tahtipisteeseen tai
maadoituskiskoon.

Varmista, etta jokainen taajuusmuuttajaan liitetty ohjauslaite (kuten ohjelmoi-
tava logiikka) on kytketty samaan maahan tai tahtipisteeseen kuin taajuus-
muuttaja lyhyen, paksun yhteyden kautta.

Kytke moottoreilta, joita ohjataan taajuusmuuttajilla, tuleva maa suoraan
maaliitantaan (PE) vastaavassa taajuusmuuttajassa.

Paata kaikkien kaapeleiden paat siististi varmistaen, ettéd suojaamaton kaape-
lipaa jaa mahdollisimman lyhyeksi.

Veda ohjauskaapelit mahdollisimman erillaan tehokaapeleista kayttaen eri
kaapelikouruja ja sijoita ne 90° kulmaan toisiinsa ndhden mikali johtojen on
ristettava.

Kéayta suojattuja johtoja ohjauspiirin kytkenndissa aina, kun se on mahdollis-
ta.

Varmista, ettd osaston kontaktorit on varustettu vaimennuspiirilla, joko RC-
elin vaihtovirtakontaktoreissa tai nk. nolladiodit tasavirtakontaktoreissa kytket-
tyna kelan yli. My@s varistorivaimentimet ovat tehokkaita. Tama on tarkeéaa,
kun kontaktoreita ohjataan taajuusmuuttajan releella.

Kayta suojattuja tai suojavaipallisia kaapeleita moottoriliitinnassa ja maadoita
suojavaippa kummastakin paasta kaapelikorvakkeiden avulla.

Vaara
e Turvamaarayksien osalta ei saa tehda mitddn kompromisseja,
kun asennetaan taajuusmuuttajia!
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4 SINAMICS G110 ja G120 -taajuusmuuttajan kdyttoonotto
SINAMICS G110 ja G120 toimitetaan ilman kayttdpaneelia. Laitteissa on oletus-
parametriasetukset, jotka kattavat seuraavat vaatimukset:

e Moottoriarvot, jannite, virta ja taajuus ovat yhteensopivat taajuusmuuttajan
arvojen kanssa (suositellaan Siemensin standardimoottoria).

e Lineaarinen U/f-saatd, moottorin pydrimisnopeus ohjattuna analogisella po-
tentiometrilla. Vaylaohjaus-, Profibus- ja Profinet-yksikoissa.

e Suurin pyérimisnopeus 3000 min”* taajuudella 50 Hz (3600 min”" kun 60 Hz),
saadettavissa potentiometrilla taajuusmuuttajan analogiatulojen kautta.
e Yldsajoaika / alasajoaika = 10 s.

Jos halut monimutkaisemman sovelluksen mukaiset asetukset, tutustu
kayttoohjeen parametriluetteloon.

Parametriarvojen vaihtamista varten tarvitaan jokin seuraavista moduuleista:
peruskayttopaneeli (BOP) tai grafiikkapaneeli (IOP), jotka on kuvattu jaliempana.
Katso kayttdohje ja "Reference Manual” -kasikirja.

Tassé oppaassa selostetaan kayttéonotto pikaoppaan avulla ja
peruskayttopaneelin (BOP) kanssa (mukana kaikki tarpeelliset parametrit).

Kéayttdpaneelin asentaminen, ks. luku 6

Huom! Taajuusasetus: taajuusmuuttaja toimitetaan seuraavanlaisena:
G110:

o DIP-kytkin (1): EU 50 Hz:n oletusasento (alas), P-Amerikka 60 Hz (yl6s)
o DIP-kytkin 2 ja 3: vaylaliitdntaa varten

G120:

e Parametri P0100 = 0 (IEC 50 Hz) tai 1-2 (60 Hz hp/kW)

4.1 Oletusasetukset SINAMICS G110

Sinamics G110:ssa on eri laiteversiot analogi- ja vayldohjatuilla
taajuusmuuttajilla.

SINAMICS G110 analogiaversion oletusasetukset

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
DOUT- DO'l\JT+ DI’I\‘JO DI’I“H DI'[‘IZ +2£V 0’\\/ +12V AD’E31 ov
110 ¥ ¥ Kuittaus S=47KkQ

Kuva 4 Sinamics G110 riviliittimet analogiaversio
Taulukko 1 Analogiaversion oletusasetukset

Kuvaus Liittimet Parametri Oletustoiminta
Digitaalitulo 1 3 P0701 =1 ON/OFF1
Digitaalitulo 2 4 P0702 =12 Suunnanvaihto
Digitaalitulo 3 5 P0703 =9 Hairion kuittaus
Taajuusohjearvo | 9 P1000 =2 Analogiatulo
Komentolahto 3,4ja5 P0700 = 2 Riviliittimen kautta

G110/G120 Pikaopas — 10/2009
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SINAMICS G110 USS-sarjaliitantaversion oletusasetukset

1 2
DOUT- DO}\JT+

4

3
DL[\IO DI’I“H

5
Dl’l“lz

6
+z;tv

8
P+

9
N-

7
oy

10
ov

RS485

Kuva 5 Sinamics G110 riviliittimet USS-versio
Taulukko 2 USS-version oletusasetukset

Kuvaus Liittimet Parametri Oletustoiminta

USS osoite 8/9 P2011=0 USS-osoite = 0

USS siirtonopeus 8/9 P2010=6 USS-siirtonopeus = 9600
bps

USS: PZD-pituus 8/9 P2012=2 Kaksi 16-bittistd sanaa
PZD-osassa USS-
sahkeessa

Taajuusohjearvo 8/9 P1000=5 USS-vaylan kautta

Komentoléhde 8/9 P0700 =5 USS-vaylan kautta

4.2 Oletusasetukset SINAMICS G120
Digitaali- Digitaali- Digitaali- Anturi-
lahté 0 1ahtd 1 1aht6 2 litannat
DOO0 DOO DO0 DO1 DO1 DO2 DO2 ENC ENC ENC ENC ENC ENC
NC NO COM|NC COM NO COM AP AN BP BN ZP 2ZN
i ) O i i ]
A | =\
igitaalitulot 0- igitaalitulot 6- 24V
Digitaalitulot 0-5 Digitaalitulot 6 8 Rriiafin Ennite-
. standardi teholahde lahto
ohjausyksikoille: | /
CU240S, CU240S DP,
CU240S PN
ENC+ U24V UOV
DI0O DI1 DI2 DI3 DI4 DIS DI6 DI7 DI8 SUPPLY OUT OUT
turvatoimintoisille
ohjausyksikdille:
CU240S DP-F,
CU240S PN-F
Kaksi turvadigitaalituloa -
FDI FDI FDI FDI
OA 0B 1A 1B
+24V 0V [+10V 0V |PTC PTC
AIO+ AIO- AOO+AQO- | Al1+ Al1-|AO1+AO1- IN IN OUT OUT  +
0 OO 0 1 e e
Analogia— Analogia- A‘nalogia Analogla V 15hts
o0 I1ahts0  tulo1  lahto 1 0vients
Ulkoinen 24 Lampétila-anturi
syottd
Kuva 6 Liittimien yleisesitys: CU240S-DP /-DP-F/ -PN /-PN-F
10 G110/G120 Pikaopas — 10/2009
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SINAMICS G120 riviliittimien oletusasetukset

Taulukko 3 G120 digitaalitulojen oletusasetukset

Digitaalitulot Liittimet Parametri Oletustoiminta

DIO 5 P0701 =1 ON/OFF1

DI1 6 P0702 =12 Suunnanvaihto

DI2 7 P0703 =9 Hairién kuittaus

DI3 8 P0704 =15 Kiinteataajuus 0

DI4 16 P0705 = 16 Kiinteataajuus 1

DI5 17 P0706 = 17 Kiinteataajuus 2

DI6 40 P0707 =18 Kiinteataajuus 3

DI7 41 P0708 =0 Digitaalitulo lukittu

DI8 42 P0707 =0 Digitaalitulo lukittu
Taulukko 4 G120 Turvatoimintojen digitaalitulot

Turvatulot Liittimet Parametri Oletustoiminta

FDIOA 60 P9603 =0 Turvatoimintojen tulot

FDIOB 61 lukittu

FDI1A 62

FDI1B 63

Taulukko 5 G120 Digitaaliléhdét (relelahdét)

Digitaalilahdot Liittimet Parametri Oletustoiminta

DOO0 18/19/20 | P0731 =523 Hairié

DO1 21/22 P0732 = 52.7 Varoitus

DO2 23/24/25 | P0733 =0.0 Relelahtd lukittu
Taulukko 6 G120 Analogiatulot

Analogiatulot Liittimet Parametri Oletustoiminta

AlO 3/4 P0756.0 =0 Jannitetulo (0-10 V)

Al1 10/11 P0756.1 =0 Jannitetulo (0-10 V)
Taulukko 7 G120 Analogialahdét

Analogialdhdot Liittimet Parametri Oletustoiminta

AO0 12/13 P0771.0 =21 Lahtoétaajuus

AO1 26/27 P0771.1 =21 Lahtoétaajuus
Taulukko 8 G120 Anturiliitdnnat

Liittimet | Toiminto Parametri | Oletustoiminta

70 Kanava A — ei invertoiva P0400 =0 | Ei anturia

71 Kanava A — invertoiva

72 Kanava B — ei invertoiva

73 Kanava B —invertoiva

74 Nollapulssi — ei invertoiva

75 Nollapulssi — invertoiva
Taulukko 9 PTC/KTY84-liitanta

Liittimet | Toiminto Parametri | Oletustoiminta

14 PTC+ P0601 =0 | Ei lampétila-anturia

15 PTC-
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Kayttoonotto pikaoppaan kanssa

Mekaaninen asennus

sivut 3-5

Sahkdinen asennus

sivut 6-7

Kayttéonotto perus-
kayttopanelilla (BOP)

sivu 13
|
Ohjauspaikka: Ohjauspaikka:
Riviliittimet PO700 = 2 BOP-paneeli P0700 = 1
(oletusasetus). jaP1000 =1

Analogiaohje P1000 = 2

\_¢

o ON/OFF-kytkimen kytkeminen
* Nopeusasetuspotentiometrin kytkeminen
o Suunnanvaihtokytkimen kytkeminen

- '

Moottorin kadynnistdminen Moottorin kdynnistdminen
ulkoisella ON/OFF- peruskayttdpaneelilta
kytkimella (BOP)
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4.4 Kayttoonotto peruskdyttopaneelin (BOP) kanssa

Lisavarusteena saatavan peruskayttdpaneelin (BOP) avulla kayttaja voi muuttaa
G110/G120:n oletusasetuksia vastaamaan sovelluksen erityisvaatimuksia. Pe-
ruskayttdpaneelin avulla on mahdollista paasta kasittelemaan parametrioikeusta-
son 1-3 parametrisarjoja. Peruskayttdpaneeli sisaltda seuraavat ominaisuudet:

e Pydrimisnopeuden, taajuuden, moottorin pydrimissuunnan ja virran nayttd
halutun mukaisesti.

e Peruskayttdpaneeli asennetaan suoraan taajuusmuuttajan etupaneeliin.

“Pikakayttdonottoa” varten kannattaa kayttaa tata Pikaopasta. Kayttéonoton
muista menetelmista on tietoja Kayttdohjeessa ja Reference manual —

\iﬂ .00

— ol aE——
— Ee——:-
-y

1

©

Taulukko 10 Peruskayttdpaneelin painikkeiden toiminnot

Numero | Toiminto Vaikutus
1 Suunnanvaihto Moottorin pydrimissuunnan vaihto.
Suunnanvaihto naytetdan miinusmerkil-
1a (-) .
2 Taajuusmuuttajan kdynnis- | Taajuusmuuttajan kaynnityspainike.
tys Oletusarvona tdma painike on estetty.
Painike aktivoidaan asettamalla PO700
=1.
3 Taajuusmuuttajan pysay- Painike pysayttda moottorin paramet-
tys rissa P1121 (Alasajoaika) asetetussa
4 Ry6mintaajo Silloin kun taajuusmuuttajalla ei ole

kaynnissa, tama painike saa moottorin
kaynnistymaan ja pydrimaan ennalta
asetetulla rydmintataajuudella (P1040).
Taajuusmuuttaja pysahtyy, kun painike
vapautetaan.

5 Parametrien kasittely Painikkeella kayttaja paasee kasittele-
maan valitun kasittelytason (P0003)
mukaisia parametreja.

6 Arvon pienentéaminen Painikkeella pienennetaéan naytéssa
pienentdminen olevaa arvoa. Perus-
kayttdpaneelilla taajuusohjearvoa paas-
tdan muuttamaan asettamalla P1000 =
1 (kun P0700 = 1).

7 Arvon suurentaminen Painikkeella suurennetaan naytossa
suurentaminen olevaa arvoa. Perus-
kayttdpaneelilla taajuusohjearvoa paas-
tdan muuttamaan asettamalla P1000 =
1 (kun PO700 = 1)

8 Funktionappain Hairion kuittaus. Painikkeella voidaan
myo6s nopeasti hakea lisatietoja panee-
lin nayttdon.

Ks. G120-kayttdohjeen sivulla 82.
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4.5

Parametrien ja asetusten muuttaminen BOP-paneelilla

Seuraavassa esitetdan kuinka muutetaan parametria P0700. Kuvaus toimii esi-
merkkind parametrien muuttamisesta peruskayttépaneelin (BOP) avulla. Esi-
merkki asettaa parametrin P0700 indeksin 1 ohjauspaikaksi peruskayttdpaneelin

(BOP).

Taulukko 11 Parametrin P0O700 muuttaminen

Vaihe

Tulos naytolla

Paina [ paastaksesi
parametreihin.

0000

Paina [f§ niin usein tai
pitkdan kuin vaadittu,
kunnes naytélla PO700.

POI00

Painaﬂ: indeksi "in000"
on naytolla (perusindek-
si).*

000

Paina [y tai [i valitaksesi
muita indekseja.

001

Paina [ nahdaksesi
tamanhetkisen arvon, joka
on asetettu.

Paina [ tai [, kunnes
tarvittava arvo on naytolla.

Paina [ vahvistaaksesi ja
tallentaaksesi arvon.

PG00

Paina, [ kunnes r0000 on
naytslla.

0000

Paina [fJ, palauttaaksesi
naytdn perusnakymaan
(joka on asiakkaan maarit-
telema).

*) Normaalisti indeksi in000 on kaytdssa.
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5 Pikakayttoonotto

Seuraavat parametrit on kaytava lapi, jotta taajuusmuuttaja saadaan toimimaan
optimaalisesti ja mahdollisimman tehokkaasti. Parametrille PO010 taytyy ensin
asettaa arvo 1 (= pikakayttdonotto), jotta padstaan suorittamaan seuraava
parametrointimenettely. Asettele parametri P0003 =3 (ekspertti moodi), jolloin
saadaan kaikki parametrit nakyviin. Parametriasetusten muuttamista koskevia
ohjeita on esitetty taman oppaan osiossa 4.5.

P0010 Aloita pikakayttoonotto

0 = Valmis kaynnistettavaksi

1 = Pikakayttoonotto

30 = Tehdasasetukset

Huomaa, ettd P0010 taytyy aina asettaa
takaisin arvoon ‘0’, ennen kuin moottori
voidaan kaynnistaa. Jos on kuitenkin asetet-
tu P3900 = 1-3 kayttoonoton jalkeen, palau-
tus arvoon ‘0’ tapahtuu automaattisesti.

P0700 Komentoldhteen valinta**
(on / off / suunnanvaihto)

0 = Tehdasasetukset

1 = Peruskayttopaneeli (BOP)

2 = Liitin / Digitaaliset tulot

4 = USS/RS232

5= USS/RS485

6 = Profibus

P0100 Euroopan/Pohj.-Amerikan P1000 Taajuusohjearvon valinta**
arvot 0 = Ei taajuusohjearvoa

0= Teho yksikdssa kW f oletus50 Hz 1 = Taaj. ohjaus BOP-paneelita [} K
1= Teho yksikdssa hv; f oletus 60 Hz 2 = Analoginen ohjearvo
2= Teho yksikdssa kW; f oletus 60 Hz 4 =USS/RS232 u ﬂ
Huom! asetukset 0 & 1 tulisi vaihtaa 5 = USS/RS485

kayttamalla DIP-kytkinta, jotta asetus 6 = Profibus

olisi pysyva.

I T

P0304 Moottorin nimellisjannite* P1080 Moottorin min.taajuus

10 — 2000 V
Moottorin nimellinen jannite (V) arvokilvesta.

Asettaa moottorin min.taajuuden (0-650Hz)
jolla moottori kdy mahd. pienemmasta
taajuusohjearvosta huolimatta. Asetettu
arvo patee sekd myota- ettd vastapaivaan

P0305 Moottorin nimellisvirta*
0 — 2 x taajuusmuutt. nimellisvirta (A)
Moottorin nimellinen virta (A) arvokilvesta.

P1082 Moottorin maks.taajuus
Asettaa moottor. maks.taajuuden (0-650Hz)
jolla moottori kdy mahd. suuremmasta
taajuusohjearvosta huolimatta. Asetettu
arvo patee seka myota- etta vastapaivaan.
HUOM! Muuta myds P2000 arvoa
vastaavasti.

P0307 Moottorin nimellisteho*
0 - 2000 kW

Moottorin nimellinen teho (kW) arvokilvesta.
Jos P0100 = 1, arvot ovat yksikdssa hv.

I
P1120 Ylosajoaika
0-650s
Aika, joka kaytetaan moottorin kiihdyttami-
seksi pysahdyksistéd moottorin maksimitaa-
juudelle.

P0308 Moottorin Cos ¢*
0.00 - 1.00
Moottorin nimellinen "cosphi” arvokilvesta

I
P1121 Alasajoaika
0-650s
Aika, joka kaytetdan moottorin hidastami-

seksi maksimitaajuudelta pyséhdyksiin

P0310 Moottorin nimellistaajuus*
12 -650 Hz

Moottorin nimellinen taajuus (Hz) arvokilves-
ta.

P3900 Pikakayttoonoton lopetus

0 = Pikakayttéonoton lopetus ilman mootto-
rilaskentaa tai palautusta tehdasasetuk-
siin.

1 = Pikakayttéonoton lopetus ja moottori-
laskenta. Pikakayttddnoton parametrien
tallennus seka muiden parametrien pa-
lautus tehdasasetuksiin (Suositeltava)

2 = Pikakayttdonoton lopetus ja moottori-
laskenta seka |/O-arvojen palautus teh-
dasasetuksiin

3= Pikakayttdonoton lopetus ja moottorilas-
kenta mutta ei I/O-arvojen palautusta
tehd tuksiin

I
P0311  Moottorin nimelliskierros-
luku*
0 —40000 1/ min
Moottorin nimellinen kierrosluku (min™")
arvokilvesta

*) Moottoria koskevat parametrit, ks. moottorin arvokilvesta.

Huom! Lopuksi suoritetaan moottorin
identifiointi. P1910 = 1 (tai P1900 = 2) ja
sitten annetaan kayntikasky. Moottorin

taattoriresi i mi 1, mutta
moottori ei pyori. Mekaanisen jarrun toi-
minta on estettava.

**) Asetusarvoja enemman erikoissovelluksiin, ks. kasikirja tai kayttoohje.
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5.1 Tehdasasetusarvojen palautus parametreilla P0010 ja
P0970

Taajuusmuuttajan nollaamiseksi on asetettava P0010 = 30 (tehdasasetukset),
sen jéalkeen voidaan asettaa P0970 = 1. Taajuusmuuttaja palauttaa
automaattisesti kaikki parametriarvot niiden oletusarvoihin. Tama voi olla
hyddyllista, jos kohtaat ongelmia parametroinnissa ja haluat aloittaa alusta.

Huom!
e Turvatoimintojen parametriasettelut palautetaan tehdasasetusarvoihin
erikseen.

5.2 Moottoritiedot pikakadyttoonottoa varten

Optimisuorituskyvyn takaamiseksi, G110/120 -taajuusmuuttajalle on asetettava
moottorin nimellisarvot asianmukaisiin parametreihin. Alla oleva kuva ilmoittaa
tiedot, joita tarvitaan moottorin arvokilvesta ja parametrit, joille ndma arvot on
asetettava.

[Posto |~ Posos | [ Pozos | .
3~Mot EN 60034
1LA7130-4AA10
NoUD0013509-0090-0031|  TICIF 1325 IP 55 IMB3
L[ soHz| | [230400vary | [e0z | [ 40v ]
ﬁ ssw|  —{197m1a] | [esw | [ 109a |®
—| Cos¢ost| [ 1455min | | [Cosgos2 | [ 1755/min |

[a 2202401380420 V] [y a40-480]

P0308 [ Post1 ] [ Posos ]

Kuva 7 Moottorin arvokilpi ja moottoritietojen parametrit

5.3 Moottorin kdynnistys ja pysaytys peruskayttopaneelilta
(P0700 =1 ja P1000 = 1)

1. Paina vihreda nappia (RUN) moottorin kdynnistadmiseksi.

2. Paina "YLOS -nappia moottori pydriessa. Moottorin pydrimisnopeus kas-
vaa 50 Hz:iin.

3. Kun taajuusmuuttaja saavuttaa 50 Hz:n py&rimisnopeuden, paina "ALAS”-

nappia. Moottorin pydrimisnopeus ja naytdn arvo pienenevat.
4. Vaihda moottorin pyérimissuunta "ETEEN/TAAKSE”-napilla.
5. Punainen nappi PYSAYTTAA moottorin.
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5.4 Ohjaussovellukset

SINAMICS G110 -taajuusmuuttajaa voidaan ohjata seuraavilla tavoilla:
e BOP-peruskayttopaneeli

* Digitaaliset tulot ja/tai analogiset tulot

e Sarjalinkki USS-protokollalla

o Automaatiojarjestelméa PROFIBUS-yhteyden kautta
SINAMICS G120 -taajuusmuuttajaa voidaan ohjata seuraavasti:
e BOP- tai IOP-kayttopaneeli

o Digitaaliset tulot ja/tai analogiset tulot
e Sarjalinkki USS-protokollalla

e PROFIBUS-vaylan kautta

e PROFINET-vaylan kautta

5.5 Lisatietoja

Lisatietoja ohjausmahdollisuuksista saat tutustumalla G110/G120-
kayttdohjeeseen ja parametrilistaan.

6 Kayttopaneelin vaihtaminen

Kéayttdpaneelin vaihtaminen on esitetty alla olevassa kuvassa. Paneelin lukitus-
painike sijaitsee paneelin alareunassa.

Kuva 8 BOP-paneelin kiinnittdminen ohjausyksikkd6n
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7 Vianetsinta

71 SINAMICS G110 ilman kayttopaneelia
Sinamics G110:ssé taajuusmuuttajan tilaa esitetdan yhdella keltaisella LEDIll3.

Taulukko 12 LED-tilat Sinamics G110

Keltainen Taajuusmuuttajakayton tila
LED ei pala Ei syéttdjannitettad
LED palaa Taajuusmuuttaja kay

100 ms paalla ja 100 ms pois Virhetila
500 ms paalla ja 200 ms pois Halytys
1000 ms paalla ja 1000 ms pois | Jannite paalla ja taajuusmuuttaja valmis

7.2 Peruskayttopaneelin (BOP) kanssa
Seuraavat hairidkoodit peruskayttdpaneelilla ilmoittavat taajuusmuuttajan tilan:

Taulukko 13 Hairidkoodit peruskayttépaneelilla (BOP)
BOP-hairidkoodi | SINAMICS G110/G120 -taajuusmuuttajan tila
F0001 Ylivirta

F0002 Ylijannite
F0004 Taajuusmuuttajan ylildmpd (sisdinen PTC)
F0011 Moottorin ylilAmpd I*t-laskennan tuloksena

Yivirta (Hairié F0001)

e Yldsajoaika liian lyhyt. Suurenna parametrin P1120 arvoa.

e Jannitteenlisays liian suuri. Pienenna parametrien P1310, P1311 ja P1312
arvoja estaaksesi moottorin liilan suuren magnetoinnin.

Ylijénnite (Hairié F0002)

e Alasajoaika asetettu liian lyhyeksi. Suurenna parametrin P1121 arvoa.

Huom!
e On mahdollista, ettd moottorin suorituskyky heikkenee pienilla taa-
juuksilla, jos parametrin P1310 arvo on pienempi kuin 50 (oletusarvo).

Muiden hairiskoodien selitys I8ytyy SINAMICS G110/G120 —kayttdohjeesta.

Hairidilmoitukset kuitataan "Fn”-painikkeella.
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8 Yleiskatsaus taajuusmuuttajan parametrointiin

Syéttoverkon taajuuden asetus:

G110:

DIP-kytkin: ylos = 60 Hz / alas = 50 Hz

G120:

Parametri P0100 = 0 (IEC 50 Hz) tai 1-2 (60 Hz hp/kW)

Jannite
kytketty
Pikakayttoonotto P0010 = 1

Katso kappale 5. Monia sovelluksia varten taajuusmuuttaja on
talla valmis kayttoon.

Muut kayttoonottotoimet parametreilla P0004 ja P0003
Katsaus parametrien rakenteeseen loytyy edella olevasta
parametrilistassa. Yksityiskohtaiset kuvaukset I10ytyvat kaytto-
ohjeesta ja Parameter Manual -kasikirjasta.
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8.1 SINAMICS G110/G120 perusparametrit

Parametri Kuvaus
P0003 = Kayttdjan padsyoikeustaso (User access level)
1: Standardi: Saallii padsyn useimmin kaytettaviin parametreihin
(tehdasasetus)
2: Laajennettu: Parametrointioikeus esim. taajuusmuuttajan 1/O-
toimintoihin
3: Ekspertti: Eksperttien kaytt6on (kaikki parametrit nakyvissa)
P0010 = Kayttéonottoparametrit
0: Valmis (tehdasasetus)
1: Suorita pikakayttdonotto
30: Tehdasasetuksien palautus (P970 = 1)
30: Turvaparametrien palautus (P9761 = salasana + P970 = 10)
95: Turvaparametrien asetus
r0018 Ohjelmistoversio (Firmware)
r0020 Taajuusohjearvo [Hz]
r0021 Taajuusoloarvo [Hz]
r0022 Nopeusoloarvo [1/min]
r0027 Lahtovirta [A]
r0031 Moottorin momentti [Nm]
r0061 Roottorin nopeus (mitattu) [Hz]
P0304 Moottorin nimellisjannite [V]
P0305 Moottorin nimellisvirta [A]
P0307 Moottorin nimellisteho [kW]
P0308 Moottorin cos phi [cos]
P0310 Moottorin nimellistaajuus [Hz]
P0311 Moottorin nimellisnopeus [1/min]
P0320 Moottorin magnetointivirta [%]
P0331 Laskettu magnetointivirta [A]
P0340 Moottoriparametrien laskenta (0)
P0346 Magnetointiaika [s]
P0347 Demagnetointiaika [s]
P0350 Mitattu staattorivastus [Q]
P0400 Pulssianturin aktivointi
0: Estetty
2: Pulssianturi aktivoitu ( HTL / 2 kanavaa, A + B)
P0601 Moottorin lampétilavalvonta
0: Ei anturia
1: PTC-termistorit
2: KTY84
4: Thermo Click
P0640 Moottorin ylikuormitusraja (200%)
P0700 Ohjauspaikan valinta
0: Tehdasasetukset
1: Kayttépaneeli
2: Riviliittimet (tehdasasetus CU240S)
6: Profibus (tehd tus CU240S DP)
P0701-0709 | Digitaalitulojen 0 - 8 toiminta (0 - 99)
0: Tulo estetty
1: Kayntiin eteen (ON/OFF)
2: Kayntiin taakse
12: Suunnanvaihto
15: Kiinteat taajuudet
99: Vapaa parametrointi
P0731-0733 | Digitaalildhtdjen 1 - 3 toiminta (52.3/52.7/0)
52.2: Kaynnissa
52.3: Hairio
52.7: Varoitus
52.12: Jarrun ohjaus (vapautus P1215)
P0918 Profibusosoite (3)
r0947 Viimeisin hairickoodi
P0970 Tehdasasetuksien palautus (P0010 = 30, P0970 = 1)
Turva-asetusten palautus (P0010 = 30, P0970 = 10)
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P1000

Taajuusohjeen valinta

1: Nappaimistd moottoripotentiometri (OP)
2: Analogiaohje 1 (tehdasasetus CU240S)
3: Kiinteat taajuudet

6: Profibus (tehdasasetus CU240S DP)

P1001- Kiinteat taajuudet 1 - 15 (0 ... 65 Hz, 5 Hz:n vélein)
P1015
P1070 Padohjearvon valinta
755.0 = Analogitulo 1 (tehdasasetus CU240S)
755.1 = Analogitulo 2
1024 = Kiinteat taajuudet
1050 = Moottoripotentiometri
2050.1 = Profibus (tehd tus CU240S DP)
P1080 Minimitaajuus (0 Hz)
P1082 Maksimitaajuus (50 Hz)
P2000 Referenssitaajuus (50 Hz = 100% = 4000 Hex)
P1120 Kiihdytysaika (10 s)
P1121 Jarrutusaika (10 s)
P1210 Automaattinen jéalleenkdynnistys (1)
1: Kuittaus jannitteen kytkemisen jalkeen
2: Automaattinen kaynnistys jannitteen kytkemisen jalkeen
3: Kuittaus ja autom.ké@ynnistys jannitteen kytkemisen jalkeen
P1237 Jarrukatkojan aktivointi (0% ED = poiskytketty)
P1240 Ugyc-sadatimen aktivointi
0: Ei aktivoitu (P1237 # 0)
1: Aktivoitu
P1300 Saatotapa (0)
0: Lineaarinen U/f-saaté
1: Vuovirtasaaté (FCC)
2: Nelidllinen U/f-saato
20: Anturiton vektorisaaté (SLVC)
21: Takaisikytketty vektorisaato (VC)
22: Anturiton momenttisaato
P1310 Jatkuva jannitelisdys (Boost) (50%)
P1312 Kaynnistyksen janniteenlisdys (0%)
P1460 Nopeussdaatidjan (VC) vahvistus kp (3)
P1462 Nopeussaatijan (VC) integraali tn (400 ms)
P1470 Nopeussaatidjan (SLVC) vahvistus kp (3)
P1472 Nopeussaitidjan (SLVC) integraali tn (400 ms)
P1500 Momenttiohjeen valinta (0)
1: Nappaimistd/moottoripotentiometri
2: Analogiaohje 1
6: Profibus
7: Analogiaohje 2
P1520 Moottorin momenttiraja eteen (5,13 Nm)
P1521 Moottorin momenttiraja taakse (-5,13 Nm)
P1800 Kytkentétaajuus (4 kHz)
P1820 Pyo6rimissuunnan valinta (0)
0: Eteen
1: Taakse
P1910 Moottorin identifiointi (erillinen) (0)
0: Poiskytketty
1: Identifiointi parametrimuutoksilla
2: |dentifiointi ilman parametrimuutoksia
3: Kyllastyskayran identifiointi parametrimuutoksilla (tehtava
erikseen)
r1912 Mitattu staattorivastus [Q]
P1960 Nopeussdadon optimointi (0)
P2000 Referenssitaajuus (50 Hz = 100 % = 4000 Hex)
P2001 Referenssijannite (1000 V = 100 % = 4000 Hex)
P2002 Referenssivirta (2 x moottorivirta = 100 % = 4000 Hex)
P2003 Referenssimomentti (2 x moottorimomentti = 100 % = 4000
Hex)
P2004 Referenssiteho (2 x moottoriteho = 100 % = 4000 Hex)
P2010 USS-baudiluku (8 = 38400 Baudia)
P2011 USS-osoite (0)
P2012 USS-prosessidatan (PZD) pituus (2 = 2 sanaa / 16-bit)
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P2200

PID-s&atimen aktivointi (0)

P3900

Pikaparametroinnin paattaminen (0)

0: Ei pikaparametrointia

1: Paata pikaparametrointi tehdasasetuksien palautuksella
2: Paata pikaparametrointi (I/O-tehdasarvojen palautus)

3: Paata pikaparametrointi vain moottoritietojen osalta

10: Hyvaksy turvatoimintojen muutokset

11: Hylk&a turvatoimintojen muutokset
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GUS

LISTED

Euroopan pienjannitedirektiivi

SINAMICS-laitemallisto on pienjannitedirektiivin 73/23/EEC ja
sitd muuttavan direktiivin 98/68/EEC maaraysten mukainen.
Laitteet on sertifioitu seuraavien standardien mukaisiksi:

EN 60146-1-1  Puolijohdetaajuusmuuttajat — Yleiset vaati-
mukset ja verkkokommutoidut taajuusmuutta-
jat

EN 60204-1 Koneiden turvallisuus — koneiden sahkolaitteet

Euroopan konedirektiivi

SINAMICS-taajuusmuuttajasarja ei kuulu Konedirektiivin piiriin.
Nama laitteet on kuitenkin tarkastettu oleellisin osin direktiivin
terveys- ja turvallisuusmaaraysten mukaisiksi, kun naita laitteita
kaytetaan tyypillisissé konesovelluksissa. Yhtién antama vakuu-
tus on saatavissa erikseen pyydettaessa

Euroopan EMC-direktiivi

Kun laite asennetaan kayttdohjeen suositusten mukaisesti,
SINAMICS tayttada kaikki EMC-direktiivin vaatimukset sellaisina
kuin ne on maaritelty sdhkémoottorikayttéjen EMC-
tuotestandardissa EN61800-3.

Underwriters Laboratories

UL- ja CUL-LUETTELOITU SAHKOTEHON MUUNTAVA LAI-
TE 5B33 kaytettavaksi likaantumisluokan 2 mukaisessa ympa-
ristdssa

1SO 9001

Siemens plc -tuoteryhma kayttaa laadunhallintajarjestelmaa,
joka on 1SO 9001 -standardin vaatimusten mukainen.

G110/G120 Pikaopas — 10/2009
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